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przytozonego obcigzenia.

NN KN

Zastosowane zbrojenie rozproszone (Vector lll) nie jest rbwnowazne zbrojeniu pretowemu (Vector I1),

panele takie posiadaty znaczgco wiecej zarysowan przed rozpoczeciem badan jak i po przytozeniu obcigzenia.

Warstwa nadbetonu pozwala na przenoszenie sit poprzecznych pomigdzy panelamiw zakresie

Charakterystyka ugie¢ wskazuje na wzajemng wspoétprace paneli w przenoszeniu obcigzen.

Zaobserwowane unoszenie narozy Swiadczy o dwukierunkowej pracy stropéw.

Ugiecia modeli pozostajg na poziomie znaczaco nizszym niz dla modeli pasmowych, spetniajgc

z zapasem wymogi hormowe pomimo catkowicie statego charakteru obcigzen.

METODY OBLICZENIOWE — METODA MARKUSA
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Obliczenia przemieszczen krétkotrwatych

Prze;nf;eascfacgenia Model belkowy dw}‘l':ﬁfleilumgvej
Model
Obliczone przemieszczenia modeli (mm)
Aobs Acal Ap/acar Acal Apaca
VECTORII 1.96 408 0.05 1.0 1.96
TERIVAPANEL 3.90 11.0 0.36 2.0 1.99
SMART 357 14.0 0.25 25 143

Obliczenia przemieszczen dtugotrwatych

Pue;“[‘;ea%f:ge“ja Model belkowy dwmdeilumgvej
Model
Obliczone przemieszczenia modeli (mm)
Aobs Acal Abs/acat Acal Ap/acal
VECTORII 13.0 54.5 0.24 55 2.36
TERIVAPANEL 120 384 0.31 6.8 175
SMART 10.0 38.6 0.26 6.9 145
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METODY OBLICZENIOWE — OBLICZENIA MES

Obliczenia przemieszczen krétkotrwatych
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METODY OBLICZENIOWE — OBLICZENIA MES

Obliczenia przemieszczer dtugotrwatych

Model Agps h N Acurem Agt/Aca FEM *Nred *acaFEM a""{;:“’"
(mm) (mm) (mm) (mm) - (mm) (mm)
VECTOR (LGR) 13.0 200 160 878 1.48 65 13.12 099
TERIVAPANEL (RP) 120 160 120 9.15 131 55 11.94 1.00
SMART (HC) 10.0 150 - 16.01 0.63 - = -
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BADANIA STROPOW
PANELOWYCH

MODELE PRZESTRZENNE
PRACA TARCZOWA

WIDOK POWIERZCHNI GORNEJ — SIATKA ELEMENTOW | OBCIAZEN
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WIDOK SCIANY FRONTOWEJ PO ZNISZCZENIU

\\ 8 B

WIDOK SCIANY TYLNIEJ PO ZNISZCZENIU
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NOWE PREFABRYKTOWANE %W///////// ’
SYSTEMY STROPOWE
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‘: Manufacture of beam-and-block floor systems

% Manufacture of hollow-core slabs

- Manufacture of beam-and-block floor systems and hollow-core slabs
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